ASANSOR TEKNiK SARTNAMESI

GENEL

ilgili yasa ve ydnetmeliklere (2014/33/AB) ulusal ve uluslararasi standartlara (EN81-50) uygun
olarak projesinde gosterildigi yerde, sayida ve sekilde belirtildigi GUzere, asansorlerin tasarimi,
Uretimi, testleri, nakliyesi, gimrikleme-ardiyesi, montaji ve servise hazir halde teslim edilmesi
bu sartname ile tanimlanmistir. Asansér montaji sonrasinda YESIL etiket alinarak teslim
edilecektir. ( Toplam 4 Adet yolcu+1 adet Yiik Asansori)

ASANSORLER

1. SPESIFIKASYON

1.1. POZISYON NO: Yolcu Asansérii 2 adet

Asansor kullanimi

Kabin Sayisi
Yuk
Hiz
Seyir Mesafesi
Durak Sayisi
Kapi Sayisi
Kontrol
Tahrik
Makine Dairesinin yeri
Hassas Kat Ayari
Kuyu Boyutlari
Kabin Boyutlari
Kabin Tipi/ Kuyu Kapisi
Kapi Boyutlari
Gug¢ Kaynagi

: insan Asanséri , paslanmaz kapili(Satine)

: 2 adet
: 21 Kisi / 1600 kg
:1.6-1,75mt/sn.
: Normal Kat Yuksekligi (toplam 41,6m)
110
110
: TAM ELEKTRONIK
. Elektromekanik
s Yok
»+/-5mm
: kuyusuz
: min 1400 x 2300 mm
: merkezden agilir paslanmaz kapi

: TEKLIFTE BILDIRILECEKTIR x 2100 mm
:380 Volt, 50 Hertz
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1.2. POZISYON NO: Yolcu Asansorii 1 adet

Asansor kullanimi :
Kabin Sayisi
Yik
Hiz
Seyir Mesafesi
Durak Sayisi
Kapi Sayisi
Kontrol
Tahrik
Makine Dairesinin yeri
Hassas Kat Ayari
Kuyu Boyutlari
Kabin Boyutlari
Kabin Tipi/ Kuyu Kapisi
Kapi Boyutlar
Gug¢ Kaynagi

insan Asansérii , paslanmaz kapili(Satine)

11 adet

: 21 Kisi / 1600 kg
:1.6-1,75mt/sn .

: Normal Kat Yuksekligi (toplam 45m)
111

$11

: TAM ELEKTRONIK
. Elektromekanik

: Yok

t+/-5mm

: kuyusuz

: min 1400 x 2300 mm

: merkezden agllir paslanmaz kap!

: TEKLIFTE BILDIRILECEKTIR x 2100 mm
:380 Volt, 50 Hertz
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Glg¢ Kaynagi

:380 Volt, 50 Hertz

1.3. POZISYON NO: Yolcu Asansorii 1 adet

Asansor kullanimi
Kabin Sayisi
Yk
Hiz
Seyir Mesafesi
Durak Sayisi
Kapi Sayisi
Kontrol
Tahrik
Makine Dairesinin yeri
Hassas Kat Ayari
Kuyu Boyutlari
Kabin Boyutlari
Kabin Tipi/ Kuyu Kapisi
Kapi Boyutlari

Gug¢ Kaynagi

: insan Asansérii , paslanmaz kapili(Satine)

: 2 adet
: 21 Kisi / 1600 kg
:1.6- 1,75 mt/sn .
- Normal Kat YUksekligi (toplam 37 m)
19
19
: TAM ELEKTRONIK
: Elektromekanik
: Yok
D +/-5mm
: kuyusuz
: min 1400 x 2300 mm
: merkezden agllir paslanmaz kap!

: TEKLIFTE BILDIRILECEKTIR x 2100 mm
:380 Volt, 50 Hertz
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1.4. POZISYON NO: Yiik Asansorii 1 adet

11 ASANSORUN ADEDI 1
1.2 KAPASITESI :1000 kg
1.3 Hiz : 1,6-1,75 m/sn - kademesiz hiz ayarl.
Gerilim ve Frekans kontrolli sistem
1.4 SEYIR MESAFESI : Yaklasik 41,6 m.
1.5 DURAK GIRIS SAYISI : 10kat / 10durak
1.6 KABIN
1.6.1 GIRIS SAYISI 1
1.6.2 KABIN OLCULERI : 1700x 1400 mm
EN 81-20’ye uygun boyutlarda
1.6.3 TiPI : Sahis
1.6.4 MALZEME : Kuvvetli demir gcergeve igersinde DKP sactan

EN 81-20' ye uygun olarak yapilmis olacak.
1.6.5 YAN VE ARKA

1.6.6 DUVARLAR . Satine paslanmaz celik kapli

1.6.7 ON DUVARLAR : Satine paslanmaz celik kapl

1.6.8 TABAN : Suni Granit veya lunolium kapli
1.6.9 AYDINLATMA : Kabin igi aydinlatma kabin tavanini

kapsiyacak sekilde paslanmaz ¢elik
Proje ile kesin sekli belirlenecektir.

1.6.10 KAPI TiPI : Tam otomatik Frekans Kontrollii tek yéne
_ toplanan teleskopik tip.
1.6.11 KAPI MALZEMESI : Satine paslanmaz celik

1.6.12 KAPI EMNIYET SISTEMi

Tam boy 1sin perdeli uygun givenlik sistemi kullanilacaktir. Bu sistem; Kat ve kabin kapisi
arasinda dikey bir gérilmez i1sik perdesi olusturulacaktir. Isik perdesi sayilari 100'U bulan bir
tarafta verici diger tarafta alici optik elemanlar vasitasiyla olusturulacaktir. Yerden 2 cm
yukseklikten baslhyarak 160 cm'ye kadar uzanan ve birbirinden bagimsiz 100 ayri isin
hizmesi olusturdugu perde, kapi kapanirken kapi araliginda bulunan bir cisim, hizmeleri
kesmesi ile glvenlik sistemini harekete gecirecek ve kapi geriye acilacaktir. Kapi
mekanizmasinda gurultugu azaltmak amaciyla mikrosivi¢ kullaniimayacak bunlarin gurultuyu
Onlemek amaciyla optik salter olacaktir. Yerine manyetik salterler kullanilacak.

1.6.13 HAVALANDIRMA . EN 81-20’ye uygun cebri veya tabii
havalandirma sistemi olacaktir.
1.6.14 AYNA : KONTROL TESKILATI'nin onaylayacagi

sekilde olacaktir.

1.6.15 KABIN AGIRLIGI KONTROLU :

Elektronik lineer yik dlgiim sistemi ile dlgulecektir. Elektronik sensér kabinin o andaki yukinu
¢ok hassas olarak dlgecek ve kabinin tam ve asin yikte olup olmadigi bilgisini sisteme
bildirecektir. Bu  amagla mekanik kontaklar kullaniimiyacaktir. Yapilan 6l¢i neticesinde;
Kabin daha evvel tespit edilmis olan degerden fazla yiklenince hareket etmeyecektir. Kabin
yukunan belli degeri gegtigi kabin buton yerinde bulunan bir lamba vasitasiyla optik ve akustik
olarak gosterecektir. Elektronik yik o6lgcme sistemi Mikroprosessor kontrolli olacaktir.
Asansoérun kumanda merkezi,yik 6lgme sistemi vasitasiyla Kabinde kag kisi oldugu bilecek,
asansorin dis kumandalara Dagitimini buna gére yonlendirecektir.
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1.6.16 KABIN USTU REVIiZYON PANOSU:

Kabin Uzerine yerlestirilecek bir kumanda panosu ile dis ve i¢ kumanda kesilecek, kabin her
iki ydonde Uzerindeki digmelerle dlsuk hizla hareket ettirilebilecektir. Pano Gzerindeki glivenlik
hatli 220 V priz bulunacaktir. Ayrica pano igersinde imdat zilini galistiran ve sebeke gerilimi
kesildiginde kabin aydinlatmasini saglayan ni-cd pil grubu bulunacaktir.

1.6.17 HASSAS KAT AYARI

Kabin kat hizasinda + - 5 mm hassasiyetle duracaktir.

1.6.18 OTOMATIK DURDURMA TERTIBATI:

Kabin en alt duradi tehlikeli bir mesafede gegmesi halinde, kabini
durduracak otomatik bir durdurma tertibati bulunacaktir.

1.7 KAT GIRISLERI :

1.7.1 KAT KAPI TIPI :

Tam otomatik kabin kapisi ile senkronize galisacak kapilar , kapama hizi yavaslama hizlari
ayarlanabilir sekilde olacak ve kapi sikistirma emniyeti bulunacaktir.

1.7.2 KAPI MALZEMESI . Satine paslanmaz gelik
Yilik kapr agma kapama hareket sayisi 400.000’ den fazla olacak sekilde Uretilmis
olmalidir.

1.8 TAHRIK SISTEMI/MAKINA: Makine dislisiz sabit manyetik alanl elektrik

motoru ile olacaktir.

1.8.1 MAKINA YERI : Yukarida kuyu iginde olacaktir. (Makina
dairesiz.)

1.8.2 MOTOR GUCU : Mukavemet hesabina gore

1.8.3 DEVIR SAYISI : Mukavemet hesabina gére

1.8.4 SOGUTMA TIPi : Motor gévdesine akuple fan ile cebri olarak.

1.8.5 KALKIS ADEDI :180 Demeraj/Saat

1.8.6 ISLETME GERILiMI :3Faz-400V AC + - %10, 50 Hz.
REDIKSUYON ORANI : Sistem rediiktérsiiz olup, direkt motordan
tahrik seklinde galisacak
1.8.7 _ASKI TiPI . Projesine uygun

1.8.8 HALAT ADEDI CAPI . Mukavemet hesabina gore

1.8.9 TAHRIK KASNAGI CAPI : Projesine gére

1.8.10: Motor grubu ACVF (Alternatif akim, degisken frekansli) sistem olup firmaya ait ve
ithal olacaktir.

1.8.11: Tahrik makinasi titresim ve sese karsi binadan izole edilmis olacaktir.
1.8.12 MAKINA YATAKLARI : Projeye gére.

1.8.13 TAHRIK SISTEMi OZELLIKLERI

Sistem Frekans konvertériine sahip olmali, motor gerilimi ve frekans bu sistem sayesinde
degistirilebilir ~ olmalidir. Sistemde Ucfazli sebeke gerilimi 6nce dogrultularak DC gerilime
cevrilmeli sonra 6zel guc trassitorleriyle frekansi ve gerilimi ayarlanabilir. 3 fazh cikis
edilmelidir. Sistemde digital tip ¢ift tako (devir ve mutlak degerli yol takosu) kullanilarak
motorun her devrinde nominal tork elde edilmelidir. Motorun demarj akimi nominal akiminin
1,5 katini gegmemelidir. Sistem gug faktéri 0,98’ den asagi olmamali, dolayisiyla Sebekeden
reaktif gic gekmemelidir. Motor hareket yoni degisimi ele elektronik olarak gergeklesmeli, Bu
is icin kontaktor kullaniimamalidir. Sistemde faz kontrol rdlesi olmalidir. Durus icin kata direkt
yaklasim metodu kullaniimahdir. ACVF frekans konvertdriine sahip olan bu sistem,
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geleneksel sabit frekansl ve voltaj kontrollii sistemlere gore % 45 daha az enerji tiketmelidir.
Duslik demaraj akimi sayesinde besleme hattini ve sebekeyi zorlamamalidir. Asansoérin hizi,
ivmelenmeleri, jerkleri parametler vasitasiyla ayarlanabilmelidir. Sistem son derece konforlu
ve sessiz ¢alismalidir. Kabin altinda yuk kompanzasyonunu saglamak icin kauguklu ve sessiz
¢alisan whisperflex tipte denge elemani bulunmalidir.

1.9 RAYLAR

1.9.1 KABIN VE KARSI AGIRLIK RAYLARI : Komple ithal olacaktir.

1.9.2 KARSI AGIRLIK :Komple ithal pik dékim olacaktir
1.9.3 AGIRLIGI:

Kabin kuyu ortasinda ve yari yukte iken dengeyi saglayacak oranda olacaktir.

193 MALZEME:
Cerceve icinde dokme demir bloklardan meydana gelmis olacaktir.

1.10. HALATLAR

1.10.1 MALZEME:

Komple ithal olacaktir. Celik halatlar EN 81-20’ye uygun sayi ve dlglide
Ozel olarak asansor i¢in imal edilmis SEAL tipi halat olacaktir.

111 KAYMA PAPUCLARI

Kabin ve karsi agirlik kayma papuglari ile techiz edilmis olacaktir.Bunlar kabin ve karsi agirlik
gergevesinde,Ustiine ve altina monte edilecektir.Kabin dengesi tam olarak temin edilecek ve
papuglara farkl yikler gelmeyecektir. Kaymali papuglar kendi kendini yaglar tipte olacaktir.

1.12  ASANSOR CALISMA VE KUMANDA SEKLI

1.12.1 ISLETME :

Kabinde asansorcl bulunmayacagi esasina gore diizenlenecektir.

1.12.2 KUMANDA SIiSTEMi :

Modiler bir yapiya sahip microprosesor isletim sistemli kumanda tablosu kullaniimaldir.
Hareket kontroli Motor kontroll, kabin kontroli , yik Kontroli v.s modiiller arasindaki
haberlesme seri tip olmaldir. Bitin kablolar ve baglantilar fabrikasyon Uretim olup Fisli
sistem olmalidir. Bilgisayarl elektronik sistem sahip oldugu suni zeka sayesinde yolcu trafigini
optimum gsekilde eritmelidir. Sistemin teshis ve kontroli bir lap-top bilgisayar vasitayla
yapilabilmelidir. Sistemde trafik cost 6zelligi olmali, kabin icindeki yolcu sayisi Dikkate
alinmali ve dis kumandalara buna goére cevap verilmeldir. Sistemde Up-peak ve down-peak
trafik Ozellikleri bulunmalidir. Asansér yogun trafigi otomatik olarak c¢o6zebilmeli ve
hareketlerini Buna gore ayarlayabilmelidir. Asans6r normal cgalismasi esnasinda kabin
icindeki insan sayisindan en ¢ok bir fazla kabin kumandasi veriimesine misaade
etmelidir.Daha fazla kumanda verildiginde sirasiyla ilk verilen kumandalar silinmelidir.
Sistemde Final Timer bulunmalidir. Asansor kapisinin gerektiginden fazla mesgul edilmesi
durumunda kapi yavas hizli, tam boy 1sin perdesini iptal ederek ve dudik sesiyle ikaz ederek
kapanmali ve kumandalara cevap vermeye devam etmelidir. Kapi agilma kapanma stresinin
elektronik olarak degistirilebilme imkani olmalidir.
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1.13. BUTONYER
Kabin butonyerleri mikro kontakli olacak, kabinin yan tarafina ve kapiya yakin bir yere monte
edilecektir.

1.13.1: Silinmez sekilde katlarin isimleri yazilmig digme takimi bulunacaktir. Bu digmelere
basildiginda kayit edilen kati gdstermek tzere, digme Gzerindeki 1sik yanacaktir.

1.13.2: Rezervasyon kumandasi bulunacaktir.

1.13.3 : Alarm digmesine basildiginda, yeri kontrollikce tayin edilecek alarm zili galacaktir.
Digme fosforlu ve karanlik ortamda gorulebilir olacaktir.

1.13.4 : Kabin kapasitesinin ustiinde yiklendigini (asin yuk) 1sik ve sesle haber veren sinyal
elemani butonyerin Ust kisminda bulunacaktir.
1.13.5 : Kapi agma ve kapama digmesi bulunacaktir.

1.14. KAT GOSTERGELERI
Her katta asansor kabininin hangi katta oldugunu ve seyir yoninu gosteren kayar tip ledli

ithal gbsterge olacaktir.

1.15. KAT BUTONYERLERI:

En alt ve en Ust katta tek cagirma digmeli ve oklu, ara katlarda ise ¢ift gagirma digmeli ve
oklu butonyer bulunacaktir. Bu oklar kabinin durdugu zaman devam edecegi yonu isikh
olarak gdsterecektir.

1.15.1.: Bitin isaret ve isletme elemanlarinin genel dizenlemesini ve teknik &zelliklerini
gOsteren plan ve resimler tastik i¢in idareye verilecektir.

1.16. HIZ REGULATORU

Merkez kag kuvvet teorisine gore imal edilecektir. Hiz regulatéri anma hizinin % 115 esit bir
hizla erisiimesinden 6nce devreye girmemelidir. Regllatdérin dénme hizi normal ¢alismadaki
hizinin 1.3 misline Ciktigi zaman sistem kilitlenecek ve dénmeyecektir. Bu kilittenme Mekanik
bir sekilde gerceklesecek olup, kilidin acilip normal hale Getirilmesi ancak elle yapilacak bir
muldahale ile mUimkin olacaktir. Bu kilittenme esnasinda asansdrin akimini kesecek bir
kontak bulunacaktir. TSE ‘nin istedigi regulatér ve guvenlik sistemi testlerin yapilabilmesi
amaciyla mekanik veya elektrikli test sistemine haiz olacaktir.

1.17. GUVENLIK SISTEMi:

Gilvenlik sistemi kaymali (Progressive) tip olacaktir.

TUm asansorlerde yangin opsiyon sistemi bulunacaktir.

TUm asansorlerde deprem opsiyon sistemi bulunacaktir

1.18. MANUEL CALISTIRMA:

Asansér son katta bulunan kumanda panosundaki elle kata getirme tertibati sayesinde
mekanik freni kolayca acilabilecek ve kata gelip gelmedigi kumanda panosu Uzerindeki led
isiklari ile izlenerek (Sebeke gerilimi kesik olmasi durumda dahi) el ile kata kolaylikla
getirilebilecektir.
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1.19. GENEL

1.19.1 : Asansorde kullanilacak makina - motor, kumanda tablolari, otomatik kapilar, buton
ve gOsterge cihazlari kademesiz hiz ayar Uniteleri, yuk tarti sistemleri, kuyu igi bilgi Uniteleri
ithal mali olup ayni yuklenici asansdr firmasinin imalati olacaktir.

- Asansorler EN 81-70 engelli standartinda olacaktir.

1.20. GARANTI:

YUklenici asansor firmasi bu fiyat tarifi hilkiimlerine gore tesis edecedi cihazlarin malzeme ve
isciliginin her bakimdan birinci sinif oldugunu ve techizatin azami isletme sartlarina cevap
verecek kalitede hesap ve imal edildiklerine, yanlis kullanmadan kaynaklanan arizalar hari¢
gecici kabulden itibaren 36 ay middetle firma onarim garantisi verecek. Yiklenici asansoér
firmasi her tirli asansor yedek pargcasini devamli olarak deposunda bulunduracaktir.
Asansorl yapacak olan firma imalat, montaj ve bakim Hizmetlerini kapsiyacak sekilde 1SO
9001 standartina haiz Olmalidir. ISO9001-2000, TSEK, TSE belgeler imalat¢i olma sarti, CE
yeterlilik belgesi sarti. Bakim Hizmet Yeterlilik Belgesi, Makina-Motor, kumanda tablosu,
butonyer, v.b. malzemelerin Kendi imalatlari olmasi Yuklenici firma, asansoérlerin yedek
parcalarini 10 yil sure ile bedeli mukabilinde temin etmeyi garanti edecektir.

1.1. EKLER

- Acil durumda (enerji kaybi dahil) Otomatik kata getirme

- COP Kartli sistem kontrollu

- 10 yil parga temini garantisi

- Alarm zili.

- Kabin icinde kart ile katlara ¢ikmak icin kart okuyucu.

- Kabin buton yerinde kapi1 agma-kapama digmesi.

- Acil durum igin elle kurtarma operasyonu.

- En yakin kata inis 6zelligi, kapilarin herhangi bir nedenle acilmamasi halinde(toz, pislik, vs.)
kabin bir sonraki kata gitmek suretiyle servis hizmetine devam etmektedir.

- Acil Tahliye: Kontrol sisteminde ariza meydana gelmesi halinde, asansoér dusuk hizla en
yakin kata giderek tahliye hizmetini yapmaktadir.

- Kabin varis sinyali.

- Kabine girig-gikis emniyeti icin 1s1n perdesi.

- Asiri ve tam yuk emniyet diizeni. Asansor asiri yik durumunda ses ikazi.

- Binada jeneratdr mevcut, elektrik kesintisi esnasinda 8 saniye sonrasinda jenerator devreye
girmektedir. intiyag var ise elektrik kesintisi esnasinda asansérii en yakin kata getiren akuli
sistem yapilmalidir.

- Acil aydinlatma dizeni (Elektrik kesilmesinde otomatik olarak devreye giren ve alarm
sistemini destekleyen sarjli batarya)

- Intercom tertibati.

- Kapi Kapanisi ve Aclilisini Hizlandirma Diagmesi.

- Otomatik Kapi Agik Kalis Sureci Ayar Tertibati.

- Deprem Durum Kumandasi — Grup veya her bir asansor icin kendi Uzerindeki Deprem
sensorl vasitasiyla sarsinti hissedilince hareket halindeki asansoérler en yakin katta durup
kapilarini agip kabini bosaltacaktir. (software ve sensor birlikte saglanmali)

- Tim asansor kabinlerinde acil anons ve miizik yayinini WiFi kabin igine tagiyacak tesisat ve
hoparlér temini 6n hazirligr yapilmahdir.
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2. TAHRIK UNITESI
2.1. MAKINE

Makine dairesiz asansor
2.2. MOTOR

Motor, gruplari kademesiz hiz ayarli sifir devirden max. devre kademesiz ¢ikis ve inig
yapabilmeli EU Standardi ve E-81 Standardina uymalidir. Motor ve pano Asansor ureticisi
olan tarafindan Uretilmis olmalidir. Tip sertifikalarina haiz olmasi gerekmektedir.

3. HAREKET KONTROLU
3.1. TAHRIK SISTEMI

Hiz ayarl tahrik Unitesi altinda bulunan bir asansér ¢ok dizgiin ve hassas hareket saglamak
icin bu hiz egrisinde kalarak, ylkten bagimsiz olarak bitin seyirlerini yapmalidir. Maksimum
motor performansi elde etmek i¢in tahrik motoruna gelen voltaj ve frekans degistirilebilmelidir.

Calistirmayi gelistirmek ve duyulan guriltiyl azaltabilmek igin tahrik motoruna giren gl
reaktor tarafindan dizeltilmelidir. Tahrik motoru miline takili optik bir dijital kodlayici normal bir
kare dalga olusturmalidir. Seyir yoni, hizi ve mesafe kodlayici tarafindan hiz kumanda Unitesi
ile birlikte tespit edilmeli toplam pozitif hareket kontroll sadlanabilmelidir.

Bitun seyir safhalar yikten ve seyir yoninden bagimsiz olarak kontrol edilecektir.

Hizlanma ve yavaslama degerleri ( ivme ) uzman personel tarafindan ayarlanabilecek ve
durus kalkislarda etkilenmeyi en aza indirecek sekilde 0,9 mt/sn’yi agsmayacaktir.

3.2. TAHRIK PERFORMANSI
3.2.1 DURMA HASSASIYETI

Durma hassasiyeti, kabinin yiklenmesinden veya bosaltiimasindan dnce en fazla +/- 5 mm
olacaktir. Kabin elektrikli olarak durdurulmadik¢a ve sifir hizda olmadikga mekanik fren
devreye girmeyecektir.

4. KABIN
4.1. KABIN KARKASI

Kalipli ¢elik elemanlardan imal edilmis bir kabin karkasi, platformu ve kabin zarfini
desteklemek sessizligi temin edebilmek icin uygun baglanti elemanlariyla donatilacaktir.
Kabin yakalama tertibati karkas elemanlari Gzerine monte edilecek ve bir asir hiz regulatori
tarafindan calstirilacaktir. Kilavuz raylarini kavramak ve sarsintisiz bir kabin igletimi
saglamak icin kabin karkasinin altina ve Ustlne kilavuz pabuglari monte edilecektir. Kabin
Asansor Ureticisi olan firma tarafinda Uretilecek. Ve tip sertifikali olacaktir.
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4.2. KABIN YAPISI

- Kabin yan duvarlari ve arka tarafi paslanmaz panelden yapilmis olacak ve gerektiginde
servis amagli degistirilebilir 6zellikte olacaktir
4.3. KABIN HAVALANDIRMASI
-Kabin tavanina veya alt stpurgelige monte edilecektir
- Dakikada 4,5+/- 0,5 metreklp hava akisi olacak.
- Butun yapi kauguk Uzerinde izolasyonlu sekilde monte edilecek.

- Kabin igine dig havay ufleyecek.
- Kabin tavani igine duvar kenarina EN-81’e gére monte edilecek.

4.4, KABIN CEPHESI (Mimari grup sececektir)
Kabin, paslanmaz kabin olarak imal edilecektir

4.5. KABIN TAVANI (Mimari grup segecektir)
Kabin tavani paslanmaz malzeme

4.6. DOSEME (Mimari grup secgecektir)
Asansorde dosemede 20 mm. Granit veya mermer dogal siyah kaplama malzemeyle
kaplanacaktir. Asansor zemin kaplamasi fiyati teklifte ayrica belirtilecektir.

4.7. KABIN BUTONYERI (Mimari grup segecektir)
Kabin duvarina, Engelliler Kanunu hikimlerine uygun sekilde kabin ylksekliginde tam boy, 2
mm kalinlikta paslanmaz c¢elikten ve dayanikli malzemeden yapilmis ve yan duvara veya kapi
giris yan kismina monte edilmis bir butonyer yerlestirilecektir. Butonyer Gzerindeki kat ¢agri
digmelerine basildigini gosteren (mikro hareketli) digme aydinlatmasi bulunacaktir. Kat
¢agrilarini, kapi agilmasi ve kapanmasini ve alarmini girmek igin digmeler bulunacaktir. Bu
digmelerin ve panelin dizayni hi¢ bir sekilde butonyerin ve digmelerin 1sinmasina sebep
olmayacak sekilde tasarlanmis olmalidir. Her 1sik ortaminda goérunebilirligi yuksek, dotmatrix
veya led teknolojisini kullanan dijital (harf-rakam) ve yon oku goésterimli pozisyon gostergesi

bulunacak panelde:

Dahili haberlesme Unitesi olacaktir. Kabin Butonlari/Buton takimlari, Asansor Ureticisi olan
firma tarafindan Uretilecektir. Ve tip sertifikasi olmasi gerekmektedir.

4.8. KABIN AYDINLATMASI (Mimari grup segecektir)
LED Warm White 2700 - 3000K spot kullanilacaktir
4.9. KABIN DUVARI YUZEYi (Mimari grup sececektir)

Kabin, paslanmaz kabin olarak imal edilecektir
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4.11. YOLCU KAPI KORUMASI

Elektrikli kizilétesi perdeli tip detektdr, kapinin tam genisligi ve tam yiksekligi boyunca
koruma olusturacaktir. Perde isinlarinin kesilmesi, kapilarin yeniden agilmasini saglayacaktir.

5. KATLAR
5.1. KAT KAPILARI

Her bir kat icin komple otomatik agilir, kabin kapisi ile es zamanl hareket eden, paslanmaz
kapi segilecektir

5.2. KAT DONANIMI (Mimari grup segecektir)

Kat butonyeri mikro-push ve LED aydinlatmali olacak, butonyer Utstlindeki Gzeri oklu butonlar
kendinden aydinlatmali olacak. Cagrisi olmadiginda aydinlatma otomatik olarak sénecektir.

5.3. KAT CAGRI DUGMELERI (Mimari grup segecektir)

Her bir son katta bir digme donanimi ve her bir ara katta da asansorlerin bulundugu kati
gOsteren bir donanimi bulunacaktir. Bir kat digmesine anlik basisla bir cagri kaydedildiginde
o digme yanacak ve cagriya cevap verilene kadar yanik kalacaktir. DUgme aydinlatmasi
digme altindan yapilacaktir.

5.4. KAT POZISYON GOSTERGESI (Mimari grup segecektir)
Her katta dijital bir kat pozisyon go6stergesi monte edilecektir. Gosterge harf ve rakam
gOsterim yetenegine sahip dot-matrix veya led panel olacaktir.

5.5. KAT YON GOSTERGESI (Mimari grup segecektir)

Batun katlarda kat butonyerine akuple bir kat yon gdstergesi bulunacaktir. Bir kabin bir katta
dururken, kabinin seyir yoninl gdsteren gdsterge, kabin varmadan énce yanacaktir.

5.6. GONG

Kabin varisi bir gong sesiyle duyurulacaktir. Ya da Katin ismi anons edilecektir.
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6 .KUMANDA SIiSTEMi

Kumanda sistemi mikroprosesorli ve kollektif — sellektif kumanda 6zelliklerine haiz
olmalidir. Ayrica asir yUk, by pass, yangin asansorleri igin itfaiyeci kontrolli, asansér bekliyor
durumda iken belirlenen bir ana durak fonksiyonu, kabin ici kontrol panelinde 6zel anahtarl
calisma sistemi gibi ilave fonksiyonlar yerine getirebilecek 6zellikleri tagimaldir.

Kumanda sistemi azami olcide kontaksiz. (Solid-state) seklinde elektronik elemanlarla
dizenlenmelidir. Cagrilarin kaydedilmesi, kabinin yerinin kumanda sisteminde takip edilmesi
¢agri en uygun kabinin secimi, secilen kabinin tahrik kumanda sistemin bu ¢agrinin intikali,
¢agrinin cevaplandiriimasi ve ¢agrinin silinmesi igleri elektronik devrelerle gerceklesmelidir.
Ancak emniyet devrelerinde, gic¢ kaynaklarindan role ve mekanik hareketli kontaklar tercih
edilmelidir.

Asiri dolan kabinler hareket etmeyecek, sesli ve 1sikli yazi ile kabin igindekilere asiri ylk
ihbari verecektir.

Grup Kontrol

10 -
Asansor grubu bir tam kollektif grup denetim kontrol sistemi 9 .
kullanilmahdir. Sistem kabin ve kat gagrilarini éncekine kayit sirasi ~
dikkate alinmadan 6nceden belirlenmis sirayla cevap verilecek ve 8
sonrakine de bir mikro iglemci esasli denetim programiyla tahsis 7|4 .
yapilacak sekilde hafizasina alarak isletim yapmalidir. 6 I~ sl
N
Sistemlerde ¢agri yokken kabinler biri ana katta ve digerleri de tim > EI
binaya esit aralikla dagitilmis olarak dnceden belirlenmis katlarda 4
park etmelidir. 3|V
2
Sisteme kat ¢agrilari girildiginde, denetim sistemi bir ¢gagri i¢in o an 1
ki mevcudiyeti ve o ¢agriya cevap verme suresini belirlemek igin her E
bir kabinden verileri
toplamalidir. . . e Lo
P Kabin cagirma onceligi

Cevap suresini hesaplamak icin asagidakiler dikkate alinmalidir:

Bir cagrida mesafe

Bir kabine tahsis edilmis kat ¢cagrilari
Kaydedilmis kabin ¢agrilari

Seyir yonu

Park etmis veya hareket halindeki kabin
Tam yuklu kabin

Cakisan cagrilar

Cagriya en uygun kabin tahsis edilmelidir. Kabindeki yik s6zlesme yikunin 80%’ | olursa kat
¢agrilari atlanmali fakat iptal edilmemelidir. Diger kabinlerde bagdimsiz olarak sadece kabin
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digmeleriyle isletimi mimkln kilmak igin her bir kabine anahtarla galistirilan bagimsiz bir
servis salteri takilmaldir.

Bir kabin veya kat g¢agrisina cevap olarak kata varildiginda kabin ve kat kapilari otomatik
olarak agilmali ve ayarlanmis sureyle agik kalmahdir. Kabin bir kattayken kapi agma
digmesine, kat digmesine ve kapi emniyet kenarina basildiginda kapilar agiimalidir.

Yangin durumu binanin merkezi yangin sisteminden gelecek yangin var sinyali sonucu, bitin
kabin kapilari devreden cikarilmis vaziyette geri gagirma duradina otomatik olarak sevk
edilmeli ve orada idarenin belirledigi asansorler kabin kumandasi ile itfaiyenin emrine hazir
tutulmalidir.

7.ELEKTRIK TESISAT MALZEMESI VE DOSEMESI

Kumanda kablolari TSE ve EN normlarina uygun olmalidir. Kullanilacak kablonun izolasyon
tam merkezlemesi ve yan kesitinin 1 mm’den kiguik olmamasi sarttir.

Kuvvet kablolari NYY tipi kablo kullanilacaktir. Motor glicii ve mesafeye gore devaml
demerajda oldugu gibi kabul edilerek kablo kesiti tespit edilmelidir.Motor besleme kablolari ile
ilgili gerilim disimi ve akim tasima yoninde kesit uygunlugu hesabi yapilmalidir.

8. ASANSOR KUYUSU AYDINLATMASI

Asansor Kuyu aydinlatmasi , Asansor iglerini ylklenen firmadan gelecek olan aydinlatma
projesine gore, Elektrik igleri ylklenici firmasi tarafindan malzeme temini ve montaji
yapilacaktir.

Fleksibl Kablo

Bikilme esnasinda bitin mahallerin ayni ¢apta donis yapmalari i¢in tek sira halinde imal
edilen yassi fleksibi kablo kullaniimalidir.Kablonun plastikleri fazla olmalidir. Kablonun her
nakili bikimden mustakil olacak kablo dis kilifi arasinda nifuz etmis olmalidir. Her nakil gok
telli olmalidir.

Fleksibl kablo ile kabin Ustliindeki buat ile makine dairesindeki kumanda tablolari arasina ek
yapmadan baglanmis olmaldir.

Aski takoz sekli ve yerleri kabinde altta ve Ustte, kuyu ortasinda ve kuyu ustiinde olmalidir.
9. KUYU DIBI TAMPONLARI

EN -81 ve TS 10922 normlarinin izin verdigi adet ve sayilarda olmalidir. Her bir tampon,
tampon kontagina sahip olmalidir. Kabin ve kargi agirlik tampona oturdugu zaman bu
kontaklar kumandayir kesmelidir. Agirlik tampon Uzerinde iken tampon pistonu tam
kaldirmadigi surece kabinin ¢alismasina musaade etmemelidir.

Asansor Projesi: Uyulmasi mecburi yarurlikteki tim standart ydnetmelik ve sarthamelere
uygun olarak Ucretsiz olarak hazirlanacak. Asansor projeleri ile birlikte kullanilacak
malzemelere ait liste ve katalog TSE, ISO belgeleri de idareye sunulacaktir. [darenin onayi
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olmayan higbir imalat yapilmayacaktir.

10. TEST

Tamamlanan tesisat Asansor Yonetmeliklerine uygun sekilde test edilecektir.

11.GARANTI

YUklenici asansor firmasi, bu sartname hikimlerine gore tesis edecedi cihazlarin malzeme
ve isciliginin CE belgeli oldugunu ve techizatin azami isletme sartlarina cevap verecek
kalitede hesap ve imal edildiklerine, yanlis kullanmadan kaynaklanan arizalar hari¢ gegici
kabulden itibaren 36 ay sireyle firma imalat hatalarina karsi garanti verecektir.

Yuklenici asansoér firmasi asansoérde kullanilan tum pargalarin 10 yil streyle parca temininin
garantisini verecektir.

12. UYGULANACAK STANDARTLAR

- Asansorler 95/16-AT yonetmeligine uygun olacaktir.

- 1S0O 9001 belgeleri

- ithal edilecek malzemelerde CE isareti bulunacagi belgelenecektir.

- Asansoru tesis edecek firma CE isareti koymaya, akredite bir kurulus tarafindan
yetkilendirilmis olacaktir.

- EN81-20 ve 81-70 Safety code ( Engelli Uyumlu)

13. DAHIL EDILEN INSAI ISLER

Asansérun kurulacagl alandaki tim ingai isler teklifte ayrica fiyatlandirilacak olup asansérin
dis alanda gdérunecek tim mekanik aksami algipan Uzeri siva ve boya islemi ile kapatilacaktir.
Konuyla ilgili calisacak ingai firmalari asansoér firmasi temin ve idare edilecektir.

Asansor anahtar teslimi alinacaktir.

14. CALISMA ZAMANLARI

Asansor montaji ve tim insai islerde galisma saatleri Santiye galisma saatleri ile ayni
olacaktir. Santiye ¢alisma takvimine goére ¢alisma saatleri ayarlanacaktir.

15. MONTAJA BASLAMA VE MONTAJ ESNASINDA KONTROL.
Proje ve eklerinin onaylanmasina muteakip asansdr montajina baslanacaktir. Montaj
esnasinda olusabilecek kazalara karsi guvenlik onlemleri yiklenici tarafindan alinacaktir.

Montaji yapilan ekipmanlar asansoru yapacak firma tarafindan korunacaktir.
16- SANTIYEDE KORUMA
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isin kabuliine kadar biitiin cihazlarin santiyede bakim ve korunmasinin saglanmasi.
(Santiyeye indiriimesi ve yerlestiriimesi dahil) TEKLIF SAHIBI'ne aittir.

17. TESLIM SURESI

Tdm ingai isler dahil asansor teslimi 6 ay icerisinde yapilacaktir. ( Yesil etiket Ainmis Sekilde)

18. BAKIM ANLASMASI

Asansorin tesliminden itibaren yurirlige girecek bakim s6zlesmesi (varsa parca fiyat listesi)
ve fiyati bu teklifle birlikte bildiriimelidir. Asansoérler 2 yil bakim anlagsmali olacaktir. Haftada 7
gin servis hizmeti (24 saat),En fazla 3 saat icerisinde asansére mudahele taahhit
edilmelidir.
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